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ธญัชนติ กาทูธญัชนติ กาทู



สง่เสรมิการแยกขยะอยา่งถกูต้อง
 ป�จจุบนัประชาชนสว่นใหญย่งัขาด
ความรูห้รอืไมใ่สใ่จในการแยกขยะ
โครงงานนี�ชว่ยใหก้ารแยกขยะเป�น
เรื�องง่ายขึ�น และสง่เสรมิใหเ้กิด
นสิยัที�ดใีนการจดัการขยะ

ที�มาและความสาํคัญของโครงงานที�มาและความสาํคัญของโครงงาน

ลดการสมัผสักับเชื�อโรค
 การทิ�งขยะโดยไมต้่องสมัผสัถัง
ขยะชว่ยลดความเสี�ยงจากสิ�ง

สกปรกหรอืเชื�อโรค เหมาะกับการ
ใชง้านในที�สาธารณะหรอืภายใน

อาคาร

เพิ�มประสทิธภิาพในการรไีซเคิล
 การแยกขยะตั�งแต่ต้นทางชว่ยให้
สามารถนาํขยะบางประเภทไป
รไีซเคิลหรอืกําจดัไดอ้ยา่งเหมาะ
สม ลดปรมิาณขยะที�ปนกันและ
ชว่ยรกัษาสิ�งแวดล้อมในระยะยาว



วตัถปุระสงค์วตัถปุระสงค์
ของโครงงานของโครงงาน

โครงงานนี�มวีตัถปุระสงค์เพื�อสรา้งถังขยะ
อัตโนมติัที�สามารถเป�ด-ป�ดฝาไดด้ว้ยระบบ
เซนเซอรต์รวจจบัความเคลื�อนไหว เพื�อเพิ�ม
ความสะดวกในการทิ�งขยะและลดการสมัผสักับ
สิ�งสกปรก อันอาจก่อใหเ้กิดการแพรก่ระจาย
ของเชื�อโรค นอกจากนี�ยงัมุง่เนน้การศึกษา
เทคโนโลยเีกี�ยวกับเซนเซอรแ์ละระบบควบคมุ
อัตโนมติั รวมถึงการประยุกต์ใชค้วามรูที้�ได้
เรยีนมาใหเ้กิดประโยชนใ์นทางปฏิบติั



ขอบเขตการวจิยัขอบเขตการวจิยั

โครงงานนี�อยูใ่นขอบเขตของการศึกษาการ
ทํางานของไมโครคอนโทรลเลอร ์และการ
ประยุกต์ใชร้ว่มกับเซนเซอรต์รวจจบัความ
เคลื�อนไหว เพื�อควบคมุระบบเป�ด-ป�ดฝาถัง
ขยะแบบอัตโนมติั โดยเนน้การออกแบบ
วงจร การเขยีนโปรแกรมควบคมุ และการ
ทํางานรว่มกันของอุปกรณอิ์เล็กทรอนกิส์
ต่างๆ เพื�อใหถั้งขยะสามารถทํางานไดอ้ยา่ง
มปีระสทิธภิาพในสถานการณจ์รงิ


